*Chasis resistente
agresivos
”

| volteador ULMA Inoxtruck permite la manpulaciénivoltes ergondmico \
de la carga, gracias al sistema de inclinacion de 130° Estos equipos
tienen un disefio innovador que permite una manipulacion/volteo totalmente W\
ergonomico a cintas transportadoras o eurobins, reduciendo esfuerzos. Su \
disefio higienizable le convierte en una herramienta ideal para entornas
agresivos del sector agroalimentario ya que la limpieza integral del equipo
reduce el resgo de contaminacian microbiclégica.

Las harquillas y el chasis abierio, el
compartimento estanco que protege el
equipo electronico y los mandos de
elevacion con proteccion IPES,
caracterizan el disefio higienizable en el
que desaparecen los pliegues y
recovecos, y junto con los cordones de
soldadura continuos permiten la limpieza
integral del equipo sin afectar a su
funcionamiento.

El disefio ergonomico del asa y la
existencia de la seta de emergencia y botdn
de accionamiento a ambos lados del chasis
permiten al cperario manejario facilmente,
reduciendo esfuerzos durante el
transporte y volteo de la carga.

Ademas, el embudo y el angulo de volteo
regulables, permiten realizar diferentes
tipos de trabajo con diferentes alturas de
cajas.

El sistema de anclaje automatico para
enfrada y salida de eurobins hace que
estos estos equipos ofrezcan una mayor
ergonomia y seguridad.

Fabricado totaimente en acero inoxidable, incluido
el equipo hidraulico.

Todos los rodamientos son estancos y lubricados
de origen. Todas las articulaciones estan provistas
de cojinetes poliméricos sin necesidad de lubricacién.
Las baterias estancas que equipan este equipo no
necasitan mantenimiento
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1.1 | Fabricante (Abreviacion) ULMA Inoxtruck ’
1.2 | Designacitn del modelo del fabricante EBT300 '
1.3 | Fuente de potencia: bateria, diesel, gas propano, gasolina Eléctrico {
1.4 | Control de direccion: conductor acompafiante, de pie, sentado Manual |
1.5 | Capacidad especifica de elevacion a ke 300
1.6 | Distancia centro de carga c mm 400 |
1.8 | Distancia de carga x mm BOS |
1.9 | Distancia entre ejes ¥ mm 1375 |
1.10 | Chasis AlSI 3041
111  Chapa ALS] 3041 |
21 | Pesode la carretilla con carga nominal y bateria kg 500
2.2 | Carga por eje con carga, delanterafirasero kg 2251275
2.3 Carga por eje sin carga, delantera/iraseno kg 12575 |
31 Meurnalms P-Po-‘huralann PA Poﬂuamrua tnu,rlon! II..I’ur—‘-.ﬁ.nIlc~:-lla|n. PASFA,

rueda de traccidn/rueda porteadora
32  Dimensiones del neumatico, lado matriz 125 X 40
33  Dimensiones del neumatico, lado de la carga 80 X 67
3.5 | Ndmero de ruedas, delante/atras (x=motrices) 22
36  Distancia entre centnos de ruedas, lado motriz B10  mm 900
3.7 | Distancia entre centros de ruedas, lado de la carga b11  mm 800

4.5  Allura total con carro volleado h4 mm 2695

4.9  Allura timdn (mimima/maxima) h14  mm 1020
415 | Altura horquillas, totalmente replegado hi3  mm 90

419  Longitud total I mm 1500
4.20 | Longitud a cara horguillas (incluye grosor horquillas) 12 mm §00

4.21  Ancho total b1 mm 9o0
4.25  Anchura exterior de las horquillas (minima/méaxima) b5 mm 980
4.32 | Distancia al suelo en el centro del chasis (cargado) mZ  mm 65

4.34a Ancho del pasillo de trabajo (Ast) con palets de BO0x1200mm. carga a lo largo. A5t ™M 1980
4.35 Radio de giro Wa  mm 1440
4.42 | Altura carro volteado W mm "33‘?

443  Angulo valtea
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5.2  Tiempo de volteo, confsin carga 5 20025
53 Tiempo de descenso, confsin carga 3 20020

6.2  Polencia del motor de elevacion can factor de operacian dal 15% kW 08
6.4  Baleria, voltage/capacidad después de 5 horas de descarga WiAh 120481 2/96)

ULMAImx_lrmhstgue una pollhca de me;,-ura continua de sus proﬁ’-uc-los_. Por esta mzd.::n-. s]gunﬂs mterrﬂles, upmneé.
y especrrcadunes podran cambiar sin previo aviso.
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